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D.04.03.01 OCZYSZCZENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczaejygmagania dotyeze wykonania i odbioru robét zwanych z
oczyszczeniem warstw konstrukcyjnych nawierzchaimach :

Budowy i rozbudowy drogi wojewodzkiej nr 673 wraz zdrogowymi obiektami inzynierskimi i
niezbedng infrastruktur a techniczmg na odcinku Dabrowa Biatostocka — Sokoétka wraz z
obejsciami miejscowdci.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzeobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczndyadp oczyszczenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni i

obejmug:

- mechaniczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnyckygoczenie przed frezowaniem, po frezowaniu oraz
oczyszczenie przed ukladaniem kolejnych warstmimiunych)

Doktadna lokalizacja wg dokumentaciji projektowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S§ zgodne z obowzugcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j@kioh wykonania oraz za zgodida@ dokumentagjprojektovs, ST i
poleceniami liyniera/Kierownika projektu. Ogdlne wymagania dafgezrobét podano w ST D.M.00.00.00

~Zymagania ogéine”.
2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagidre”.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogolne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni palezywec:
- szczotki mechaniczne.
Zaleca s wycie uradzeh dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinfayonana z twardych elementow

czyszczcych i stiy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysguzsiegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiddanickkie elementy czyszaze i shiy¢ do zamiatania. Zaleca sivywanie szczotek

wyposaonych w uradzenia odpylare.
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- spezarki,

- Zzbioniki z wod,

- szczotki gczne,

lub inny spret zaakceptowany przezdmiera/Kierownika projektu.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania ogoine dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayiéne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogoblne zasady wykonywania robot

Zasady ogolne wykonywania robot podano w ST D.NI®OO ,Wymagania ogéine”.

Wykonawca przedstawi Agnierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji profebrganizaciji i harmonogram robdt,
uwzgkdniagce warunki w jakich wykonywaneeth roboty zwizane z oczyszczaniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Z warstwy podbudowy nawierzchni przed skropienietery usurac luzny materiat, brud, btoto i kurz przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wodycgogniem. Zanieczyszczenia stwardniate, nigcdage
usura¢ mechanicznie, nalg usurac recznie lub za pomaaostosowanego spta.

W migjscach trudnodaginych nalgy uzywat szczotekgeznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudahvany
bezpadrednio przed skropieniem warstwa powinnadizyszczona z kurzu przgygiu Spezonego powietrza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

6.2. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca powinien przeprow@driobne oczyszczenie warstwy w celu
sprawdzenie skuteczw oczyszczania nawierzchni w zalesci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do
oczyszczenia.

6.3. Badania i kontrola w czasie robot
6 3.1. Sprawdzenie oczyszczenia nawierzchni
Poprawnét oczyszczenia warstwy powinnaltsprawdzana wizualnie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@OBWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostiobmiarovd jest:

- 1 nf (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni

na podstawie dokumentaciji projektowej i pomiaroterenie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@OM@/magania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty obgte niniejsz ST podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien By
dokonany na podstawie wynikow pomiarow i lfaokaz oceny wizualne).

W przypadku stwierdzenia usterelzyinier/Kierownik projektu ustali zakres robét popkamvych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonymitee.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Plaind¢ za 1 M oczyszczenia warstw konstrukeyjnych nawierzcHeiynarzyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie
jakasci wykonania robét na podstawie wynikow bisigaomiarow laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuije:

- przygotowanie robét i ich oznakowanie,

- mechaniczne oczyszczenie warstw z ewentualnigwaoiem wod lub wyciem spgzonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszcze

- przeprowadzenie wymaganych hadeomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Dokumenty

1. ,WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010"
2. PolskieNormy powtanewWT-2
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