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D.06.03.01 UZUPELNIANIE POBOCZY

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgiymagania dotygze wykonania i odbioru Robét
Zwigzanych z uzupetnieniem poboczy w ramach budowy:

Budowy i rozbudowy drogi wojewoédzkiej nr 673 wraz z drogowymi obiektami
inzynierskimi i niezbedna infrastruktur a techniczm na odcinku Dabrowa Biatostocka —
Sokotka wraz z obe§ciami miejscowdci.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznéyan wykonania uzupetnienia poboczy i ¢en
nawierzchni kruszywem, warsiw sredniej grubéci 10 cm (dotyczy poboczy wzdhdrogi wojewddzkie),
na wilotach drég bocznych, na zjazdach, wzdhgu pieszo — rowerowego, wzétdrogi serwisowej o
nawierzchni bitumicznej, wzdhdrogi serwisowej i nawierzchanirowe).

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe].

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzyenasii
pojazddw, umieszczenia gdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzgca jednoczaie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Pozostale okéenia § zgodne z obowkujgcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogoéine”.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczce Robdt

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgoddoz Dokumentag
Projektovs, ST i poleceniami tyyniera.

Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

2.  MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatow podano w 3$1.@.00.00 ,WWymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow - kruszywo

Jako materiat uzupeinigly naley stosowa zwiry, pospoiki lub piaski co najmnigrednie,
spetniajce wymagania PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3].

Kruszywo powinno b§/jednorodne bez zanieczyszcobcych i bez domieszek gliny.

2.3. Rodzaje materiatdow — destrukt asfaltowy

Jako materiat uzupetn@y do umocnienia poboczy nale stosowdé destrukt asfaltowy
uzyskany z rozbiorki istniggej nawierzchni bitumicznej (rozbiorka i frezowansgniepcej
nawierzchni zgodnie z SST D.05.03.11 oraz SST DDQ4).
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycyce sprztu
Wymagania ogoéine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2. Sprzt do wykonania Robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania Robot oldlenych w n/n ST powinien wykazasic
moazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

- kultywatorow lub bron talerzowych,

- rowniarek do profilowania,

- walcow,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikow na waog

Sprzt powinien zosté& zaakceptowany przezdyniera.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycge transportu
Wymagania ogolne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymaganidne”.

4.2. Transport materiatow
Transport kruszywa powinien odbytvasi samochodami samowytadowczymi, w sposob
przeciwdziatajcy jego zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i asusze

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Robét podano w ST D.RIOI0 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi gnierowi do akceptacji projekt organizacji i harragram Robot,
uwzgkdniagce wszystkie warunki w jakictetizie wykonane uzupelnienie poboczy.

5.2. Przygotowanie mieszanki na uzupetnianie pobogz
Do uzupetnienia poboczy najezastosowamieszank 50 % kruszywa zgodnego z pkt. 2.2 niniejszej ST
oraz 50 % destruktu asfaltowego uzyskanego z ferzavstnigicej nawierzchni.

5.3.  Uzupelnianie poboczy

W przypadku wyspowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach naleje uzupeti zwirem o
wilasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostankomana droga serwisowa 0 nawierzchni
ZWirowej.

Miejsce, w ktorym wykonywaneztizie uzupetnienie poboczy nglespulchnt na gébokas¢ pozwalajca
na roziaenie warstwywiru i grubgci 10 cm po zagpzczeniu, doprowadzdo wilgotndci optymalnej, a
nastpnie ulazy¢ w nim warstw materiatu uzupetiagego.

Wilgotnas¢ optymalra nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1], z tatejga+10%, -20%.
Zag:szczenie ulzonej warstwy materiatu uzupelaieggo nalgy prowadzt od kravedzi poboczy w
kierunku krawgdzi nawierzchni. Rodzaj spte do zagszczania musi Idyzaakceptowany przezzmiera.
Zag:szczona powierzchnia powinnachywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zelyym w
Dokumentacji Projektowej, oraz nie posiagladow po przégiu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zagszczenia wg PN-S-02205 [4] powinien wydas najmniejd= 1,0.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci Robdt
Ogdlne zasady kontroli jakm Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

6.2. Badania przed przysipieniem do Robét
Przed przyapieniem do Robo6t Wykonawca powinien wykéhmdania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Robot i przedstatuivyniki tych badé Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie Rob6t
Czstotliwos¢ oraz zakres batlapomiarow w czasie prowadzenia Robét podano Meyab

Tablica 1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie bada Czestotliwosé¢ badan
Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej
1. | Uziarnienie mieszanki uzupetriagj 2 probki
2. | Wilgotng¢ mieszanki uzupetniage] 2 probki
3. | Wskanik zag:szczenia 2razy nalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznych wykonanych uzupeém
Czestotliwasc i zakres pomiardéw po zakezeniu Robo6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwosé i zakres pomiaréw uzupetnianych poboczy i nawierzmi

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna cestotliwosé pomiarow
1. | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2. | Rbwna¢ podiuzna co50m

3. | Rbwnda¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne powinnydsgodne z DokumentadProjektovd, z tolerangj:
- dla poboczy 1%,

- dla nawierzchnt 0,5%.

6.4.2. RoOwng&¢ poboczy i nawierzchni
Nierowndaici podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ 4-metrovy tatg wg BN-68/8931-04 [5].
Maksymalny przéwit pod ta nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w ST D.M.0@MQWWYmagania ogolne™.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanych Rob6t zgodnie z Dobmiacy
Projektovg | pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogdlne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.0@Q0\/magania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbioréw
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Odbidr Robot zwgzanych z uzupelnieniem poboczy i zawanej nawierzchni jest dokonywany na
zasadach odbioru gxiowego lub ostatecznego zgodnie z zasadami podamy®i D.M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogodlne zasady dotyexe podstawy ptatndci
Ogolne zasady dotygze podstawy pfatsoi podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogoéine”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m wykonanych uzupetnienalezy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jékidRob6t w
oparciu o pomiary i wyniki baddaboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie Robot

- dostarczenie materiatu uzupetg@ggo,

- roziozenie materiatu,

- zagszczenie rozioone] warstwy uzupetniagej,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek tgmun
2. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naterdim nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. "ggmia i badania.
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@ain@awierzchni planografem idat

B
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