Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.04.01.01

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejyymagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t zygenych z
wykonaniem koryta z profilowaniem i zggczaniem podia w ramach :

Budowy i rozbudowy drogi wojewddzkiej nr 673 wraz zdrogowymi obiektami inzynierskimi i
niezbedng infrastruktur a techniczmg na odcinku Dabrowa Biatostocka — Sokétka wraz z
obejsciami miejscowdaci.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjadgce wykonania koryta wraz z profilowaniem i ggzaniem
podiaza obejmyj (lokalizacja wg dokumentacii projektowe)):

- podiaze pod nawierzcheiz betonu asfaltowego jezdni, na poszerzeniachety wykonywane mechanicznie

- podiaze pod wysepki na wiotach ronda, wjazdy do branskapahodnik, rampy dla oséb niepetnosprawnych

— roboty wykonywanescznie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podige - grunt rodzimy lub nasypowyzgy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.2. Koryto element uformowany w korpusie drogowym w caliaitia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostale okéenia podstawoweszgodne z obowrujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiarti
podanymi w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jgkevykonanych robot oraz za ich zgosth@ dokumentag)
projektovs, ST oraz z zaleceniamiZymiera/Kierownika projektu.
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagolne”.

2. MATERIALY

Nie wystpuija.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do profilowania i zageszczania poditaa

Do wykonania profilowania i zggzczania podi@ naley stosowa:

- réwniarki,

- spycharki uniwersalne z ukaie ustawionym lemieszem,

- drobny spret reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny gprie mae mie zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkpag:szczanej powierzchni,
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- ubijaki mechaniczne, phyty wibracyjne do zastos@vamiejscach trudnodephych dla wgkszego spetu
lub inny spret zaakceptowany przezimiera/Kierownika projektu.

4.  TRANSPORT

Nie wystpuije.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.I@X000 ,Wymagania ogolne”.

Przed rozpoexiem robdt Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projek
organizacji i harmonogram robot, uwefiapce wszystkie warunki w jakicletly wykonywane roboty zweane z
wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczaniem pocia.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygii¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zegczenia podi@ bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \oigjsze przygpienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zggzczania podi@, jest maliwe wytacznie za zgag Inzyniera/Kierownika
projektu, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtal nie mae odbywa si ruch
budowlany, niezwizany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Wykonanie koryta

Przed rozpocziem robot naley wyznaczy potazenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanijta w planie i profilu powinny léywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w sposob zaakceptowany przezyinera/Kierownika projektu. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno unitiwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w edath nie
wigkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolidoi jego moc naley dostosowado rodzaju gruntu, w ktorym prowadzopeaboty i

do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakr&posob wykonania powinienétyaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiriigt wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST.

Profilowanie i zagszczenie podi@ naley wykona zgodnie z zasadami okianymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed rozpoeziem robét nalgy wytyczy¢ potazenie podiga podlegajcego profilowaniu i zaggzczaniu. Sposob
wytyczenia powinien unigwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podi@ i ukladanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okrdonymi w dokumentacji projektowej, ST lub przezymera/Kierownika projektu.
Paliki do kontroli uksztattowania pod# w planie i profilu powinny ldywczeniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez \Wakan
Przed przygpieniem do profilowania podie powinno b§ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcialery
usun¢ bioto i grunt, ktdéry ulegt nadmiernemu zawilgoceni
Jeeli rzedne podiea przed proflowaniem nie wymagiajowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, egbr
przystpieniem do profilowania oczyszczonego peaiigego powierzchainaley dogscic 3+4 przejciami walca
sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposdkceatowany przez miera/Kierownika projektu.

74




Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.04.01.01

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i vwysiljs zanvenia poziomu w podin, to Wykonawca powinien

spulchné podiare na gibokas¢ zaakceptowanprzez Iiyniera/Kierownika projektu, dowté dodatkowy grunt i

zagsci¢c warstwe do uzyskania odpowiedniej waitowskanika zagszczenia.

Do profilowania podiza naley stosowa sprzt wskazany w p. 3 w zadeaici od szerok&i profilowanego

podiaza, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany prazgmiera/Kierownika projektu.

Bezpdrednio po profilowaniu podka naley przysipi¢ do jego dogszczania przez watlowanie lubydie phyt

wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscaaldriodogfpnych dla walcéw, zachowig optymalia

wilgotnas¢ zagiszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierovangowstate przy zagzczaniu powinny ldynaprawione

przez Wykonawgw sposob zaakceptowany przezyinera/Kierownika projekiu.

Zag:szczenie podi@ naley kontrolowa poprzez oznaczanie wgkika zagszczeniadzgodnie z BN-77/8931-12

Wskaniki zag:szczenia  w przypadku robét ottiych n/n ST wynosg

- dno koryta pod projektowamawierzchri jezdni - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowane nawierzchnie zjazddww: 1,00,

- dno koryta pod projektowamawierzchri chodnika - min. 0,97,

Jako zasgpcze kryterium oceny wymaganegogsagzenia gruntdw, dla ktorych trudne jest pomigeasekanika

zag:szczenia, naky przyjmowa wartg¢ wskanika odksztatcenia, ivg zahcznika B do normy PN-S-02205,

rownego stosunkowi modutow odksztatcenia Witornegim pierwotnego £

Wskanik odksztalcenia, hie powinien by wickszy ni:

- dlazwirdw, pospotek i piaskow - 2,2

- dla gruntow drobnoziarnistych o rbwnomiernym uzei (pyty, gliny, gliny pylaste, gliny zwte, ity) — 2,0

- dla gruntow rénoziamistych Awiry gliniaste, pospdki gliniaste, pyly piaszceyspiaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste gxie) — 3,0.

Jezeli grunty rodzime w wykopach miejscach zerowyerspetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni naige dogsci¢c do wymaganych wara Is (lub wskanika odksztalcenia)l
Jereli wymagane wartgi wskanika zagszczenia nie magby¢ oshgnite przez bezgeednie zagszczanie
gruntdéw rodzimych, to natg przed wbudowaniem kolejnej warstwy konstrukcyjrvierzchni doggci¢ podiaze
badz dokon& wymiany gruntu ewentualnie ulepggrunty odpowiednim spoiwem..

Mozliwe do zastosowanidrodki, proponuje Wykonawca i przedstawia do akagptazynierowi.
Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych naspawie
pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E2 zgoni&l20R205:1998

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zggzczeniu powinno Byutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zegzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygbi natychmiast do ukiadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczypodiaoe
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad preetozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Jereli wyprofilowane 1 zagszczone podi@ ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed piigstiem do
uktadania kolejnej warstwy nale odczek& do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe napvaykgna on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwasé oraz zakres badai pomiarow
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Czstotliwas¢ oraz zakres baflai pomiarow dotycgrych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 1.

Tablical. Czstotliwosé¢ badan kontrolnych

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegélnienie bada Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej | przypadajca na jedno badanie fj]

1. | Szerokét koryta

Réwna¢ poprzeczna i podiuna
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscig gwarantujca spetnienie wymagaprzy
Rzedne wysokéciowe odbiorze, okrdonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w planie

2. | Zagszczenie,
Wilgotnos¢ gruntu 2 300

Wskanik zagszczenia naky sprawdza na kadej dzialce roboczej wediug BN-77/8931-12 przynagm 2
punktach wybranych losowo, lecz nie rzadzigjwmjednym punkcie na 300 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badanigszagenia wedlug metody Proctora jest nidiwe ze wzgtdu na
gruboziarniste uziarnienie materialu tw@ego podige, kontrob zagszczenia naly oprz€ na metodzie
oznaczenia wskaika odksztatcenia..

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania nalg badé przynajmniej dwukrotnie na kdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nt raz na 300 m2.

Calasiciowej oceny cech ®oasci warstwy gruntu w podial naley dokonywa na podstawie pomiaru wtornego
modutu odksztalceniaE

6.2.2. Zagszczenie podia

Do odbioru podiza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienigk@ymbada wskanika zagszczenia (lub
wskanika odksztatcenia) i wtornego modutu odksztalceieonane na podstawie hieej kontroli zagszczenia.

Jezeli wyniki bada zagszczenia g mniejsze od podanych w p.5.4 padimaley spulchnt i roboty powtorzy
w sposob zaakceptowany przez/imera/Kierownika projektu.

6.2.3. Szeroki& koryta (profilowanego podia)

Szerokéc koryta i profilowanego podia naley sprawdzéco najmniej co 50 m.
Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&ni¢ si od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.4. Réwngd koryta (profilowanego podita)

Nierowndaci podizne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovd tats co 20 metrow w kierunku
podiwznym, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierdwngaci poprzeczne natg mierzy¢ 4-metrovy taty, a na odcinkach poszetidaty o diugdci dostosowanej do
szerokéci profilowanego podiza, co najmniej co 50 m.

Nierdwndaci nie mog przekracza2 cm.

6.2.5. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne nalemierzyé za pomagiaty o dtugéci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co 50 m
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paaltpowinny by zgodne z dokumentagprojektovy z tolerancj
+0,5%.

6.2.6. Redne wysokgciowe

Rzedne wysokéciowe naley sprawdz& w osi jezdni i na jej kragdziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokeéciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1l cmi-2 cm.

95 % zmierzonych egzinych nie powinno przekraczdopuszczalnych odchyiekreslonych j.w.

6.2.7. Uksztaltowanie osi w planie

Uksztattowanie osi koryta i podia naley sprawdzaw punktach rozmieszczonych nie rzadziegni100 m.
Os w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej @egy niz + 5 cm.

6.2.8. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pagiookrélony wedtug BN-77/8931-12 nie powiniencby
mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nalgy bada wediug PN-B-06714-17.

Wilgotnas¢ gruntu podiga powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangpd -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@OW§magania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovs jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego komta podicga zgodnie z
dokumentagj projektovy i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0MQ®@/magania ogdine”.

Odbior koryta lub podia dokonywany jest na zasadach odbioru robot zamykdj i ulegajcych zakryciu
podanych w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumerigepjektovs, SST i wymaganiami iyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wgRtdaly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogolne ustalenia dotyere podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za 1 m koryta lub podiga naley przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jakevykonania robét na
podstawie wynikéw bada pomiarow laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- oznakowanie robat,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego grungmakki transportowe i odwiezienie,

- profilowanie dna koryta i podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta i podi@,

ewentualne robotysrodki pozwalagce doprowadZi podiaze gruntowe do wymaganych
parametrow nie podlegajodrcbnej zaptacie (roboty te mieszcsic w cenie obejmugce]
profilowanie i zagszczanie podi)

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i lialdéooratoryjnych.

Koryto i podiaze pod nawierzch@ichodnika i schodow terenowych zostanie wykongzaie.

Pozostate roboty zezane z wykonaniem koryta i uksztaltowaniem painog zosta wykonane mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Czamae wilgotnéci.

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réain@wierzchni planografem i gat

4. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieniieazagszczenia gruntu.

5.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygamia i badania.

6. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie evegBodziat, nazwy o okitenia.

7. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie giragruntow do celow drogowych i
lotniskowych.

8. BN-70/8931-05 Oznaczanie wahkika ndnaosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.

10.2. Inne dokumenty
9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni pogtah i pdtsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r

10.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefzia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaatogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr
43, Warszawa dn. 1 maja 1999 r.
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