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D.01.01.01A ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n STasvymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zgdanych z odtworzeniem
trasy drogowej i jej punktow wysokciowych w ramach :

Budowy i rozbudowy drogi wojewddzkiej nr 673 wraz zdrogowymi obiektami inzynierskimi i
niezbedng infrastruktur a techniczmg na odcinku Dabrowa Biatostocka — Sokoétka wraz z
obejsciami miejscowdaci.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzeobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejrwjdtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysokasciowych, przeniesienie punktéw poligonowych orakaryanie inwentaryzacji
powykonawczej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtownych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie w sposéb trwaty, ochrona ich przsidzczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okre&slenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkow@zopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza— wielkoskalowe opracowanie Kkartograficzne, zasjee aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiekt@@lnogeograficznych oraz elementow
ewidencji i budynkow, a tade sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okienia § zgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjgoadanymi w
ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakevykonanych robét oraz za ich zgoéth@ dokumentag
projektovs, ST oraz poleceniamiAyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagire”.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi do odtworzenia osi tragyunktow wysokéciowych oraz wykonania pomiaréw
powykonawczychas

- stupki betonowe,

- palei paliki drewniane,

- rurkiibolce metalowe,

- phytki betonowe z krzxem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysé&inwe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartografigam

badz inne materialy akceptowane przezyimera/Kierownika projektu.

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy riglestosowa bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone w
sgisiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ichligtdji powinny mie srednice 0,15+0,20 m i diugpl1,5+1,7
m. Do stabilizacji pozostatych punktow riglestosowa paliki drewniane o diugoi okoto 0,30 m isrednicy
0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycyce spraztu
Wymagania ogoine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2.  Sprzt do odtworzenia trasy i punktow wysokdciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysdkmwych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawcedgy stosowa
odpowiedni sprt geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tamy stalowe, szpilki,

lub inny sprzt akceptowany przezayniera/Kierownika projektu.

Do prac obliczeniowo - kameralnych rigistosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysackevych oraz pomiarow powykonawczych powinien

gwarantow& uzyskanie wymaganej dokladob przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowemia
kartograficznych.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania ogolne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagayidne”.

4.2. Transport spratu i materialtdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy sma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotycgce robot
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Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania odolne

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnydwrykonane zgodnie z obayzuijgcymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

W oparciu 0 materialy dostarczone przeziera/Kierownika projektu, Wykonawca powinien jmzevadz
obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do szczegsGtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejg szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste gxine terenu istotnie 0ig sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien pataenic o tym Ireyniera/Kierownika projekiu.
Wykonawca powinien natychmiast poinformavrayniera/Kierownika projektu o wszelkichetich wykrytych w
wytyczeniu punktow giownych trasy i (lub) reper@boczych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéione w dokumentacji projektowejg szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste gxine terenu istotnie 0ig sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagmé o tym Irzyniera/Kierownika projekiu.
Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie maoby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiarow przez fiyniera/Kierownika projekiu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungiyrednie osi trasy muszdyt zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposOb wyfay i jednoznaczny charakterysgyk potazenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochravszystkich punktdw pomiarowych i ich oznacze czasie trwania
robét.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powiniypoprzedzone uzyskaniem &amka dokumentacii
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzgpejazeniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomej
wysokaciowej) oraz 0 mapie zasadniczej i ewidencji gnamto

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi tsgt i punktow wysokdciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tiapynktdw wysokéciowych (repery robocze) naje
przeprowadZi poprzez wykonanie pomiarow w oparciu 0 materiadyarte w dokumentaciji projektowej — dane do
wytyczenia gtownych punktow osi trasy zawieragiofirogowy.

Jako repery nalhy wykorzyst& istniegce punkty osnowy geodezyjnej, dopuszczaksirzystanie z
innych punktéw stanowcych repery robocze, przy czym ich wyznaczenie powizosté dokonane
w terenie przez obstggyeodezyjn w oparciu o punkty osnowy geodezyjnej.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gtowngsh trasy w stosunku do podanych w
dokumentacji wspotednych tych punktéw nie powinny przekraéZacm. Rzdne reperow roboczych
nalezy sprawdzé z doktadnéciag do 0,5 cm, stosgg niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi traspalezy wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows przy wykorzystaniu punktow
wierzchotkowych z podanymi wspobdnymi naniesionych w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna ki wyznaczona w punktach gidwnych i w punktaclirgeinich w odlegkxi zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, teezzadziej ri co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonejrasy tw stosunku do dokumentacji projektowej nie grimg
wicksze nt 5 cm.

Rzedne punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych w
dokumentaciji projektowe).
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Do utrwalenia osi trasy w terenie niglery¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychlcba stalowych.
Usunkcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowagays Wykonawca robét zgpt je odpowiednimi znakami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza gyaokmt.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzsrde krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy roboét), zgodnie z dokumergapjojektows oraz w miejscach wymagaych
uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia robotw i miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczenia kraggzi nasypow i wykopdw natg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy gle
stosowa w przypadku nasypow o wysakoprzekraczapej 1 m oraz wykopow gbszych ni 1 m. Odleghéc miedzy
palikami lub wiechami naly dostosowado uksztaftowania terenu oraz geometrii trasyaivey Odlegtéc ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uimaaé wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznecpenktéw granicznych kragzi pasa drogowego
na styku z dziatkamigsiadugcymi z pasem drogowym (oktenie granicy robét). Wyznaczenie granic pasa
drogowego powinno kydokonane przez uprawnionego gepdet porozumieniu z Ratwowym Grodkiem
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne).

Zgodnie z dokumentagj projektova projektowany zakres robot zamykae siv granicach terenu
przewidzianego do zgjia w trakcie realizacji inwestycji.

Do wyznaczenia krayglzi pasa drogowego najestosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtanicdzy
palikami lub wiechami naly dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasyaiveq

5.7.  Przeniesienie i zabezpieczenie punktoéw poligowych i punktdw osnowy geodezyjnej
Przed przygpieniem do prowadzenia robot drogowych zyale sposob trwaly wyznaozyw terenie lokalizag)
punktdw osnowy geodezyjnej. Lokalizagunktow osnowy geodezyjnej ngleokrelic w terenie w oparciu o
materialy uzyskane przez Wykonaiobot w Miejskim Grodku Dokumentaciji Geodezyjno — Kartograficzne).

W tym celu punkty te powinny zoétevyznaczone w terenie i 0znaczone w sposob trizafgntualne zniszczenie
lub uszkodzenie punktéw osnowy geodezyjndyle wymagato ich odnowienia, co alagiWykonawe Robot.

5.8. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnéci nalery pomierzy wznowiory lub zatl@ong osnove geodezyja. Nastpnie naley wykona
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrak@-4 “Pomiary sytuacyjne i wysos@owe”, mierac wszystkie
elementy tré&ci mapy zasadnicze).
Prace obliczeniowe najewykonywa przy pomocy spetu komputerowego. Whniesienie pomierzongginea map
zasadnicz oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradygyji naley wykona metod klasyczia
(kartowanie i krélenie eczne) lub przy pomocy automatowdageych (ploterow).
Wykonara dokumentagj geodezyja i kartograficzg nalery skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3
“Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnejtolgeaficznej”’, z podziatlem na:

1) dokumentadechniczg przeznaczapdla Zamawiajcego,

2) dokumentagjechniczg przeznaczapdla grodka dokumentacii.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktorej mowpki2) oraz forra dokumentéw naly uzgodni z
osrodkiem dokumentacii.
Dla Zamawiajcego nalgy skompletowanasgpujace materiaty.
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- wtornik mapy zasadniczej uzupetiony ckmled trescia,

- kopie wykazow wspodnych i wysokéci punktdw osnowy poziomej, wysakiiowej oraz wykazy
wspohrzdnych punktow granicznych,

- kopie protokdtow przekazania znakéw gegjdgzh pod ochrag)

kopie opiséw topograficznych,

- kopie szkicdw polowych.

- Mag numeryczg.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. 0Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakm rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

Kontrok jakasci prac pomiarowych zeianych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokmevych oraz

wykonaniem pomiaréw powykonawczych ngl@rowadzt wedtug ogdlnych zasad okianych w instrukcjach i

wytycznych Glownego Uezlu Geodezji i Kartografii lub Glownego Geodety Kirgg+11].

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie robo6t pomiarowych powinné pszeprowadzone wedtug rgstjacych zasad:

- @ drogi naley sprawdzéna wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznagboziomie oraz co najmniej
co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na catej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@OW§magania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovg robdt zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokevych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest: - 1 kamytidrogowe.
Zakres robét zgodnie z projektem drogowym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.Q0OO®Vymagania ogoine”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokmevych w terenie rowninnym naptije na
podstawie szkicdw i dziennikow pomiarow geodezyjriyb protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykrca
przedktada liynierowi/Kierownikowi projektu.

Odbidr robot zwgzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczychepag po przedizeniu skompletowanej
dokumentaciji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogolne ustalenia dotyee podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za kilometr dla robdt liniowych oraz za hektar diadt powierzchniowych nate przyjmowa na
podstawie szkicéw i dziennikow pomiarow geodezyjriyb protokdtu z kontroli geodezyjnej (odtworzeiniesy)
oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji ggpug£pomiary powykonawcze).

Cena wykonania robét obejmuie:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych asy irpunktow wysokéiowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokmvych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentoaimytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochratm przed zniszczeniem i oznakowanie ulahoe)
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

przeniesienie punktéw poligonowych,

odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej w wypadkumiszczenia w trakcie prowadzonych robot
wykonanie pomiaroéw powykonawczych wraz z naggsim zmian na majzasadnicg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwysleki® oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogdine zasady wykemjayprac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowdolkamentacji geodezyjnej i kartograficzne).

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaimaz

Instrukcja techniczna G-2. Wysékimwa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyymgsokaciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

10 Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kaffiogne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z4piejszymi zmianami)

CoNOO,~WN
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