Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.02.02

D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczney wymagania dotycge wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdriem warstwy humusu w ramach :

Budowy i rozbudowy drogi wojewddzkiej nr 673 wraz zdrogowymi obiektami inzynierskimi i
niezbedng infrastruktur a techniczmg na odcinku Dabrowa Biatostocka — Sokotka wraz z
obejsciami miejscowdaci.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzeobot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznejyay zdgcia warstwy humusu w ramach robét

przygotowawczych i obejmayj

- zdjecie warstwy humusu éredniej grubéci 30 cm w miejscach wygtowania dotychczasowych
terendw zielonych.

Zebran ziemk roslinng nalery zebrg& i odwiezé oraz umiéci¢ na haldzie w celu phiejszego

wykorzystania na pokrycie terendw zielonych wasgstziemi urodzajnej. W przypadku wygienia

nadmiaru ziemi rdinnej przechodzi ona na wiasitoWykonawcy Rob6t, ktory zagospodarugevwe

wiasnym zakresie.

W przypadku wysipienia warstwy o innej miszaci niz wymieniona, naley ja zebr& dostosowujc

si¢ do warunkéw lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jelich wykonania oraz za zgodd@ dokumentagjprojektov, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania odolne

2.  MATERIALY

Nie wystpuija.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t zwigzanych z usun¢ciem humusu
Do wykonywania rob6t zwkanych ze zggiem warstwy humusu najestosowé
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- spycharki,

- rowniarki,

- sprzt do rkcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachziggrawidiowe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest siwe.

4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaiéne”.

4.2.  Transport materiatdw z rozbiorki

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek na pryzmyzeznaczeniem do
humusowania skarp i terenéw zielonych .
Nadmiar humusu nie by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.IX000 ,Wymagania ogélne”.
Wykonawca przedstawi zginierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projerganizaciji i harmonogram
robot, uwzgtdniagce warunki w jakich wykonywanedt roboty zwizane ze zgfiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dyzdgta z przeznaczeniem do Zpiejszego #ycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinné bgodne z dokumentagprojektovs i wskazaniami layniera/Kierownika
projektu.

Humus nalgy zdejmowda mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgiche wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystagczajila prawidtowego wykonania robét (zmienna gitilvearstwy
humusu lub zdrie humusu na skarpach) rglelodatkowo stosowaeczne wykonanie robot jako uzupelnienie
prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdig¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraznycim miejscach okgéonych
przez Ixyniera/Kierownika projekiu.

Humus nalgy zd¢ na petg giebokai¢ jego zalegania oldleng w dokumentaciji projektowej lub wskazaorzez
Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug faktyczniegm svystpowania. Stan faktycznydizie stanowit podstayv
do rozliczenia czynrioi zwigzanych ze zegiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy odwiez¢ na odktad i skladowtaw regularnych pryzmach.

Miejsca skiadowania humusu powinny¢ liyzez Wykonawge tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy i zgggczaniem. Nie natg zdejmowa humusu w czasie
intensywnych opaddéw i bezpednio po nich, aby unif zanieczyszczenia dginlub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakm robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

38




Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.02.02

6.2. Kontrola jakosci robo6t zwigzanych ze zd¢ciem humusu

Sprawdzenie jakoi robot polega na wizualnej ocenie kompl&thasungcia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych, zgodnie z dokumentggjojektovy | wskazaniami liyniera/Kierownika projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@OWmagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovs robét zwiizanych ze zggiem warstwy humusu jest 2fmetr kwadratowy), na podstawie
dokumentaciji projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@OM@/magania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty obgte niniejsz ST podlegaj odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien By
dokonany po wykonaniu zgijia warstwy humusu wraz z odwozem w miejsce wskapsarez \Wykonawc
Robot i z hatdowaniem w pryzmy.

Inzynier/Kierownik projektu oceni wyniki pomiarow patezonych przez Wykonawagodnie z niniejsgST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzatali zakres robét poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonymitee.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyee podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platné¢ za 1 M zditego humusu nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakaici robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmujecielhumusu na pedrgiebokas¢ jego zalegania wraz z odwozem w
miejsce wskazane przez WykonawRobét i z haldowaniem w pryzmy w celuzpi@jszego wykorzystania na
pokrycie terenow zielonych wargtiumusul.

Cena 1 m2 wykonania robét obejmuije:
« roboty przygotowawcze
* wyznaczenie lokalizacji do zdja humusu
*  przywiezienie maszyn

e zdigcie humusu z haldowaniem w pryzmy w celu ewentgaliveykorzystania do pokrycia humusem
terenow zielonych

e zaladunek nadmiaru humusu i transport na miejscegnagyone przez Wykonagcwraz z
uporzdkowaniem i rekultywagjmiejsca wywiezienia nadmiaru humusu
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziekyaagania i badania.

40




